
Temas Selectos de Control y Robotica 

Identificación  de  Sistemas  Dinámicos 
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Objetivo 

El alumno conocerá el proceso de identificación para obtener y mejorar representaciones matemáticas de sis- 
temas f́ısicos usando datos.  Asimismo, conocerá las técnicas más relevantes para identificar sistemas dinámicos 
y estimar parámetros.  Finalmente, sintetizará los conocimientos mediante el diseño e implementación de al- 
goritmos de identificación y estimación en casos prácticos de estudio. 

 
Temario 

1. Introducción 

2. Ajuste de datos y técnicas estad́ısticas 

3. Estimación no paramétrica 

4. Parametrización y estructuras de modelos 

5. Estimación paramétrica 

6. Selección y validación de modelo 

7. Identificación recursiva 

8. Identificación en subespacios 

9. Identificación de sistemas no lineales 
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